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  مقدمه ناشر
  

ا॥ت ದ ଒ࣥوا৯د  با ਯࣣࡶࢹت عاฮی ਪ୓ی ঍ ଏଷ భتاب ड़ؤ૘०ه ਜอঘ඼່ی ප෉ری دশباඟ໋ان ඼ෙ০انआط ਌ज़ی اఊرات 
کان پوॳش دগد. ऒوا૛ণه ଯد ا೮ ห ࡭ور راই یਖی و علਜอঘ඼່ هૐग़روز جا ଘ ی୓  

  وعلਖی ঍ଽتاب دশباඟ໋ان ඼ෙ০ان،یک ત඼່ت ೰دید ॲغਚی 
حمد و سپاس ايزد منان را كه با الطاف بيكران خود اين توفيق را به ما ارزاني داشت تا بتوانيم در راه 

هايي  گام و آموزشيارتقاي دانش عمومي و فرهنگي اين مرز و بوم در زمينه چاپ و نشر كتب علمي 
  هرچند كوچك برداشته و در انجام رسالتي كه بر عهده داريم، مؤثر واقع شويم.

توسعه روزافزون آن، شرايطي را به وجود آورده كه هر روز شاهد تحولات  سرعتگستردگي علوم و
نياز به منابع مختلف از جمله كتاب  ،اساسي چشمگيري در سطح جهان هستيم. اين گسترش و توسعه

برجسته رساني، بيش از پيش  ترين راه دستيابي به اطلاعات و اطلاع ترين و راحت عنوان قديميرا به 
  نموده است.

در اين راستا، واحد انتشارات مؤسسه فرهنگي هنري ديباگران تهران با همكاري اساتيد، مؤلفان، 
 تلاش نموده   عه در زمينه هاي گوناگون و مورد نياز جام محققان و مترجمان، متخصصان، پژوهشگران

اسب در اختيار علاقمندان قرار براي رفع كمبودها و نيازهاي موجود، منابعي پربار، معتبر و با كيفيت من
  د.ده

نشر ديباگران   درما همكاران تلاش  است كه با "نويد ضرابي آقاي جناب" تأليف داريد دست كتابي كه در
  شايسته است از يكايك اين گراميان تشكر و قدرداني كنيم. وگشته تهران منتشر

  ما باشيد راهنمايبا نظرات خود مشوق و 
با ارائه نظرات و پيشنهادات وخواسته هاي خود،به ما كمك كنيد تا بهتر و دقيق تر در جهت رفع 
نيازهاي علمي و آموزشي كشورمان قدم برداريم.براي رساندن پيام هايتان به ما از رسانه هاي ديباگران 

ناسنامه تهران شامل سايتهاي فروشگاهي و صفحه اينستاگرام و شماره هاي تماس كه در صفحه ش
  كتاب آمده استفاده نماييد.   

  مدير انتشارات  
  مؤسسه فرهنگي هنري ديباگران تهران
dibagaran@mftplus.com 



  پیش گفتار
 

 شـروع بـه کـار کـرد، تغییـرات زیـادي در دنیـاي        2007در سال  (راس) ربات عامل سیستمکه  زمانیاز 
یـک پـروژه کوچـک آغـاز شـد، اکنـون بـه ابـزار اصـلی          عنـوان   بـه یک به وجود آمـده اسـت. آنچـه    ربات

جدیـدي دسـت    دسـتاوردهاي هرروز بـه  راس در سراسر جهان تبدیل شده است.  ربات دهندگان توسعه
. با در نظـر گـرفتن همـه ایـن تغییـرات و بـراي مواجهـه بـا         شود می تر و به صنعت نزدیک کند پیدا می

اکنون آماده تکامل است. و این تکامل چیزي راس یک به همراه دارد، ربات جدیدي که تکامل هاي چالش
جدیـدي اسـت،   کـاملاً  بـه سـطح    1راسرساندن  2راسهدف . ربات عامل سیستمنسخه دوم نیست جز 

کنـد و بسـیاري از    دهـد را حفـظ مـی    ارائـه مـی   1راساي کـه   العـاده  هـاي فـوق   تمام ویژگیکه  درحالی
هاي جدیـدي   تواند تمام چالش می 2راسکند تا اطمینان حاصل شود که  هاي جدید را اضافه می قابلیت
کند تا  می این کتاب به شما کمک د.هاي آینده به همراه خواهد داشت، برآورده کن یک در سالربات را که
  آشنا شوید.با این محیط جدید و جذاب تر  راحت

  کتاباین هدف  
کنـد. ایـن    می را به اختصار و به زبان ساده بیان 2نسخه  ربات عامل سیستماین مفاهیم اصلی  این کتاب

کنـد. پـس از خوانـدن     می و کاربرد آنها را به شما معرفی 2راسکتاب مثل یک جعبه ابزار است که ابزار 
را درك کنـد و دسـتورات آن را بشناسـید. پـس از آن     راس این کتاب، شما قادر خواهید بود یک پروژه 

  یک شوید. ربات دهنده توسعهواقعی آزمون و خطا کنید تا تبدیل به هاي  ربات یا ربات ساز شبیهباید با 
پـایتون اسـتفاده خـواهیم کـرد. اگـر      نویسـی   برنامـه لینوکس و زبان  عامل سیستماز عمدتاً ما در این کتاب از 

یـک لینـوکس موقـت بـراي     راحتـی   بـه ، عامـل  ساز سیسـتم  شبیهتوانید با یک  می ویندوز دارید، عامل سیستم
  صحبت خواهیم کرد. ربات عامل سیستمسازگار با ساز  شبیهدر پایان نیز کمی درباره خودتان ایجاد کنید. 

 نیازها پیش  
یکـی از مـوارد   پایتون در حد متوسط آشـنا باشـد.   نویسی  برنامهرود خواننده این کتاب با زبان  می انتظار

در پایتون را بشناسـید تـا    یءدر پایتون است. شما باید مفهوم کلاس و شءگرایی  شیضروري آشنایی با 
در حد نیاز در ایـن کتـاب آمـوزش داده    هم نیاز است که البته  لینوکسبه مفاهیم کتاب را درك کنید. 

  شده است.

 مرجعترین   مهم  
و معادل انگلیسـی تمـامی    ارائه شودها  به متن فارسی، تلاش شده ترجمه مناسبی از برخی واژهبا توجه 
تـا  ام  ه، گاهی از ترجمه دوري کـرد حال درعین. در اولین استفاده در پاورقی نوشته شده استها  این واژه



با اینکه تلاش شده کتاب به زبان ساده مفـاهیم   آشنا باشید.راس تخصصی هاي  در حین جستجو با واژه
  مراجعه کنید: 2راسبه سایت رسمی حتماً را توضیح دهد، اگر بخشی برایتان ناآشنا بود 

https://docs.ros.org 
اسـت و  کننـده   است. تنها مشکل آن این است که گاهی گـیج  2راسهاي  لینک فوق مرجع تمام آموزش

نقشه راه استفاده کنیـد و  عنوان  بهتوانید از این کتاب  می .شود می متعدد گمهاي  مخاطب در بین لینک
  و موارد مطرح شده در مرجع اصلی داشته باشد.ها  نیم نگاهی به مثال حال درعین

  2راسچالش یادگیري  
کمـی شـوکه خواهیـد شـد.      2راسدر محیط لینوکس کار نکرده باشـید، در ابتـداي یـادگیري    قبلاً اگر 

دسـتور را در  سـري   یـک در هنگـام نصـب   خصوصاً گیرند.  می مفاهیم جدید بسیاري در مقابل شما قرار
تجربـه شخصـی   طبیعـی اسـت.   کاملاً ندارید. این موضوع ها  از آناي  که هیچ ایده کنید می ترمینال وارد

بود. مسئله این است که مدتی باید به خودتان زمان بدهید تا بـا  طور  همینراس جهه با ادر اولین مومن 
مـالی آن  چشمداشت این اکوسیستم آشنا شوید. فلسفه این بستر رایگان این است که خیلی افراد بدون 

ط کاربري مناسب ، یک رابحال درعیننویسند.  نمی دهند و گاهی راهنماي مناسبی براي آن می را توسعه
 ، اگـر بـه دنبـال یـک مهـارت     حال بااینببینید. راحتی  بهرا بتوانید چیز  همهنیز در مقابل شما نیست که 

  کنم. می یکی خود هستید، ادامه این مسیر را به شما توصیهربات در رزومهروز  به

  مؤلفدرباره  
تهیه کـردم   به زبان انگلیسی ربات عامل سیستم کتابیک دانشجویی انداز  پسسال پیش من با  8تقریباً 

اکنـون در سـوي   هسـتم.   ي در ارتباط مسـتقیم افزار نرمبا این بستر توسعه تاکنون مشغول موقع  آنو از 
 یک هستم. با توجه به اینکه کتابی نسـخه ربات دیگري از کره خاکی مشغول به تحصیل در مقطع دکتري

نبود، تصمیم گرفتم به زبان ساده یک کتاب از مفاهیم مقدماتی بنویسم. با توجه  به زبان فارسیراس  2
را آمـاده کنـد تـا     مخاطبکنم این کتاب بتواند  می به تجربه آموزشی و صنعتی که در ایران داشتم، فکر

تـاب  این، در گیتهاب نیز کـدهاي مربـوط بـه ایـن ک     بر علاوهچه ابزاري در اختیار دارد. راس در  دبا بدان
  استفاده کنید.ها  توانید از آن می و آپلود شده است

https://github.com/naviiidz/ros2-book-tutorial.git  
کتاب کمک نظرات شما به بهبود این قطعاً گذاریم،  می با توجه به اینکه چاپ اول این کتاب را پشت سر

  یل بزنید.ایم توانید به من می خواهد کرد. اگر پیشنهاد یا انتقادي از کتاب داشتید
navid.zarrabii@gmail.com 

  



 

 

 

 
 

  قدردانی

یک معلـم در ایـن زمینـه بـه اشـتراك      عنوان  بهخدا را شاکرم که فرصت پیدا کردم تجربیاتم را 
 یادگیري هرچه بیشـتر که همیشه من را به تشویق  مپدر فداکارم و تقدیم به مادر مهربانبگذارم. 

تقـدیم بـه    و استمن در تکمیل این کتاب  همراه مشوق و که دلسوزمتقدیم به همسر  ،کنند می
یـادگیري   بـار  اولـین از مهنـدس رامـین رئیسـی کـه      .است همیشه حامی من برادرم عزیزم که

متفاوت آن را با من به اشتراك گذاشت، متشـکرم.  هاي  و ویژگی را توصیه کرد ربات عامل سیستم
  کنم. فرد و دکتر منهاج قدردانی می هاي اساتید بزرگوارم، دکتر فشارکی از حمایت

تـر   قدیمیهاي  با نسخهها  بودند که سال کسانی دانشگاه امیرکبیر در زمان دانشجویی من در
در این  نبه اشتراك گذاشتند که خیلی به ممطالب ارزشمندي را با من کار کرده بودند و راس 
 و همه کسانی که در اشتراك اطلاعات سهمی دارند را تحسینها  کمک کرد. همواره آن مسیر

  .این مسیر داشته باشم درسهمی خودم  تواندر حد کنم  می کنم و تلاش می




