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  مقدمه ناشر
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منان را كه با الطاف بيكران خود اين توفيق را به ما ارزاني داشت تا بتوانيم در راه حمد و سپاس ايزد 

ارتقاي دانش عمومي و فرهنگي اين مرز و بوم در زمينه چاپ و نشر كتب علمي دانشگاهي، علوم پايه و 

ر عهده هايي هرچند كوچك برداشته و در انجام رسالتي كه ب به ويژه علوم كامپيوتر و انفورماتيك گام

  داريم، مؤثر واقع شويم.

گستردگي علوم و توسعه روزافزون آن، شرايطي را به وجود آورده كه هر روز شاهد تحولات اساسي 

چشمگيري در سطح جهان هستيم. اين گسترش و توسعه نياز به منابع مختلف از جمله كتاب را به 

  نمايد. رساني، بيش از پيش روشن مي لاعترين راه دستيابي به اطلاعات و اط ترين و راحت عنوان قديمي

در اين راستا، واحد انتشارات مؤسسه فرهنگي هنري ديباگران تهران با همكاري جمعي از اساتيد، 

مؤلفان، مترجمان، متخصصان، پژوهشگران، محققان و نيز پرسنل ورزيده و ماهر در زمينه امور نشر 

ع كمبودها و نيازهاي موجود، منابعي پربار، معتبر و هاي مستمر خود براي رف درصدد هستند تا با تلاش

  با كيفيت مناسب در اختيار علاقمندان قرار دهند.

و تلاش جمعي از همكاران انتشارات  " جناب آقاي مصطفي نوحي"كتابي كه در دست داريد با همت 

  ميسر گشته كه شايسته است از يكايك اين گراميان تشكر و قدرداني كنيم.

  زهره قزلباش ناسي و نظارت بر محتوا:كارش

نمايد با مراجعه به آدرس  پژوه گرامي درخواست مي در خاتمه ضمن سپاسگزاري از شما دانش

dibagaran.mft.info  (ارتباط با مشتري) فرم نظرسنجي را براي كتابي كه در دست داريد تكميل و

داند،  ارسال نموده، انتشارات ديباگران تهران را كه جلب رضايت و وفاداري مشتريان را هدف خود مي

  ياري فرماييد.

  اميدواريم همواره بهتر از گذشته خدمات و محصولات خود را تقديم حضورتان نماييم.

  انتشاراتمدير   

  مؤسسه فرهنگي هنري ديباگران تهران

Publishing@mftmail.com 
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  مقدمه

و بی سابقه فکرت به قدرت ه عالم آفرینش را بی تمثال حمد و سپاس بر خداوند یکتا خداوندي ک
و مشیت بالغه بیافرید پس آنگاه تمام خلق را به اراده نافذ خود به طریقه ي مستقیم سلوك داد کامله 

 و به راه محبت خود برانگیخت.

امروزه با پیشرفت علم وتکنولوژي مخصوصا در زمینه الکترونیک سیستم هاي آنالوگ جاي خود را به 
دیجیتال میکروکنترلرها می باشند  سیستم هاي دیجیتال داده اند. یک نمونه از این سیستم هاي

افزایش استفاده از میکروکنترلرها باعث کاهش حجم مدار ، افزایش راندمان کاري و کاهش تلفات، 
  سرعت کاري مدار،کاهش هزینه و... می شود.

در این کتاب سعی شده است بصورت جامع و با زبانی ساده و قابل فهم یکی از سري هاي میکرو 
  را توضیح و شرح دهیم. AVRمیکروکنترلر  کنترلرها به نام

به وفور استفاده می شود و همچنین در تمامی مراکز تحصیلی  AVRدر ایران از میکروکنترلرهاي 
گذري بر این میکروکنترلر زده می شود. این میکروکنترلر نسبت به سایر میکروکنترلرها ساده تر و 

  قابل فهم تر می باشد.

پرداخته ایم و براي برنامه نویسی آن از کامپایلر   Cبه زبان  AVRروکنترلر دراین کتاب به آموزش میک
  کدویژن استفاده کرده ایم.

  امیدوارم با این کتاب بتوانم به تمامی جوانان مشتاق علم الکترونیک کمکی کرده باشم.

  

  

  

  

  

  

  

  


